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1 Benutzerhinweise

Diese Technische Beschreibung erméglicht den sicheren und
effizienten Umgang mit dem Produkt. Das Dokument ist
Bestandteil des Produktes und muss in unmittelbarer Nahe
jederzeit zuganglich aufbewahrt werden.

Das Personal muss diese Anleitung vor Beginn aller Arbeiten
sorgfaltig durchgelesen und verstanden haben. Grundvoraus-
setzung flir sicheres Arbeiten ist die Einhaltung aller angege-
benen Sicherheitshinweise und Handlungsanweisungen.
Darliber hinaus gelten die 6rtlichen Unfallverhitungsvor-
schriften und allgemeinen Sicherheitsbestimmungen flr den
Einsatzbereich des Systems.

Abbildungen dienen dem grundsatzlichen Verstandnis und
konnen von der tatsachlichen Ausfiihrung abweichen.

Zielgruppe

Diese Technische Beschreibung richtet sich an den fachkundigen
Errichter von Zutrittskontrollanlagen. Voraussetzung ist eine
Ausbildung im Bereich Elektrotechnik oder Telekommunikati-
on. Zudem empfiehlt TELENOT die hauseigenen Produkt- und
Systemschulungen, liber die Sie sich auf der TELENOT-Website
aktuell informieren kénnen.

Inhalt

Die Technische Beschreibung umfasst detaillierte Erklarungen
zu Projektierung, Montage, Installation, Parametrierung, Bedie-
nung, Wartung und zum Service des Produktes.

BestimmungsgemaRe Verwendung

Das Produkt ist ausschlieRlich fir die hier beschriebene Verwen-
dung konzipiert und konstruiert.

Das hilock 5500 ist ein Auswerte- und Steuergerat zur Zutritts-
kontrolle und eine Scharfschalteinrichtung zum Anschluss an
eine Einbruchmelderzentrale (EMZ). Es dient dazu, tiber Trans-
ponder oder PIN-Codes / Tiir-Codes / Gruppencodes, die an den
angeschlossenen Lesern authentifiziert werden, eine Scharf-/
Unscharfschaltung der EMZ und/oder eine Zutrittsfreigabe zu
generieren.

Jede liber die bestimmungsgemaRe Verwendung hinausgehen-
de oder andersartige Benutzung gilt als Fehlgebrauch. Anspri-
che jeglicher Art wegen Schaden aufgrund von Fehlgebrauch
sind ausgeschlossen.

Haftungsbeschrankung

Alle technischen Angaben dieser Beschreibung wurden von
TELENOT mit groBter Sorgfalt erarbeitet. Trotzdem sind Fehler
nicht ganz auszuschlieRen. Wir weisen darauf hin, dass wir we-
der eine juristische Verantwortung noch irgendeine Haftung fur
Folgen, die auf fehlerhafte Angaben zurlckgehen, bernehmen.
Durch Weiterentwicklung kdnnen Konstruktion und Schaltung
Ihres Produktes von den in dieser Beschreibung enthaltenen
Angaben abweichen. Fiir die Mitteilung eventueller Fehler sind
wir lhnen dankbar.

Wir weisen darauf hin, dass die in der Beschreibung verwende-
ten Soft- und Hardwarebezeichnungen und Markennamen der
jeweiligen Firmen im Allgemeinen warenzeichen-, marken- oder
patentrechtlichem Schutz unterliegen.



Der Hersteller Gbernimmt keine Haftung flir Schaden bei: Produktidentifizierung

®  Nichtbeachtung der Technischen Beschreibung Fiir Anfragen, Reklamationen oder Parametrierung benétigen
B Nicht bestimmungsgemafer Verwendung Sie folgende Angaben:

B Einsatz von nicht ausgebildetem Personal ®m  Geratetyp

®  Eigenmachtigen Umbauten ®  Artikelnummer

®m  Technischen Veranderungen B Firmware-Version

|

Verwendung nicht zugelassener Ersatzteile ) )
Sie finden die Angaben auf der Verpackung, dem Produkt oder

Allgemeine Verkaufsbedingungen der Platine:
Die Allgemeinen Verkaufsbedingungen finden Sie auf der

TELENOT-Website unter www.telenot.com und im TELENOT- . ) m“MUM!M!‘MUWm
Identifizierung Artikelnummer
Produktkatalog.

Seriennummer 10007590038274012
Riicksenden fehlerhafter Produkte Artikelnummer (Stelle 1-9) 10007590038274012
®  Verwenden Sie eine stabile Verpackung (moglichst Original- Kennziffer (Stelle 10) 10007590038274012
verpackung) 2 = Artikel mit Seriennummer
“ 3 =Set
®  Beachten Sie den ESD-Schutz.
®  Legen Sie eine Fehlerbeschreibung bei. Verwenden Sie dazu . ) )
den Vordruck , Fehlerbericht zur Inbetriebnahme* dentifizierung Firmware-Version .
Komponente = XXXX
Firmware-Version 07.29
Datumscode =— | 17NB
Verpackung

Firmware-Version 07.26
ok x



Symbolerkldrung

A Warnhinweis

A ESD-gefahrdetes Bauteil (ESD = elektrostatische
Entladung)

Wichtiger Hinweis, Gebot

Tipps, Empfehlungen, Wissenswertes

Entsorgungshinweis

Entsorgungshinweis fiir schadstoffhaltige Akkus/
Batterien

VdS| Verwendung gemal’ Vds-Richtlinien
Verwendung nicht gemaR VdS-Richtlinien

Verwendung gemafR EN 50131

REHE >t Pt @B

Verwendung nicht gemafR EN 50131

©®@
o0

(0]1]4

Legende

Handlungsablauf

Meldergruppen- oder Meldelinieneingénge (In)

Transistorausgang

Ethernet-Schnittstelle

com2BUS-Anschluss

Leser-Schnittstelle

RS485-BUS
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3  Sicherheitshinweise

Voraussetzung flr sicheres Arbeiten ist die Einhaltung aller
angegebenen Sicherheitshinweise und Handlungsanweisun-
gen. Beachten Sie auRerdem die Richtlinien und Normen fiir
Sicherheitstechnik sowie die ortlichen Unfallverhiitungs- und
Umweltvorschriften.

Warnhinweis
Bei den Warnhinweisen wird nach der Art der Gefahrdung
unterschieden.

ﬁ GEFAHR!
Unmittelbare gefahrliche Situation, die zum Tod oder zu

schwersten Verletzungen fiihren kann.

WARNUNG!

zu schweren Verletzungen fiihren kann.

VORSICHT!

gen oder leichten Verletzungen fiihren kann.

ACHTUNG!

den flihren kann.

Hochspannung Lebensgefahr!

> B> B P

gen fuhren.

(o]

Méglicherweise gefahrliche Situation, die zum Tod oder

Méglicherweise gefahrliche Situation, die zu geringfligi-

Méglicherweise gefahrliche Situation, die zu Sachscha-

Kontakt mit Bauteilen, die mit diesem Symbol gekenn-
zeichnet sind, kann zum Tod oder schwersten Verletzun-

3.1

Verantwortlichkeiten

Der Errichter muss

die Gefahrdungsbeurteilung und die Betriebsanweisungen
erstellen.

dafur sorgen, dass seine Mitarbeiter die Technische Be-
schreibung gelesen und verstanden haben.

seine Mitarbeiter in regelmaRigen Abstanden schulen und
uber die Gefahren informieren.

den Betreiber tiber mogliche Gefahren unterrichten und ihn
auf dessen Verantwortungsbereich aufmerksam machen.

Der Betreiber muss

bei Einsatz im gewerblichen Bereich, die gesetzlichen
Pflichten zur Arbeitssicherheit beachten und entsprechende
Betriebsanweisungen erteilen.

die Betriebsanweisungen auf dem aktuellen Stand halten.
die Zustandigkeiten fur Installation, Bedienung, Wartung
und Reinigung eindeutig regeln und festlegen.

dafiir sorgen, dass seine Mitarbeiter die Bedienungsanlei-
tung gelesen und verstanden haben.

seine Mitarbeiter in regelmaRigen Abstanden schulen und
uber die Gefahren informieren.

den technisch einwandfreien Zustand des Produktes
gewahrleisten und bei technischen Mangeln den Errichter
verstandigen.



Besondere Gefahren

HOCHSPANNUNG LEBENSGEFAHR!
In so gekennzeichneten Bereichen dirfen nur Elektro-
fachkrafte arbeiten.

GEFAHR!

Lebensgefahr durch elektrischen Strom an der Netzan-
schlussleitung

Schalten Sie bei Beschadigungen der Isolation, vor
Wartungs-, Reinigungs- und Reparaturarbeiten die
Spannungsversorgung ab und sichern Sie sie gegen
Wiedereinschalten.

Beachten Sie die landerspezifischen Vorschriften.
Sehen Sie eine Trennvorrichtung und einen zusatzlichen
Kurzschlussschutz gemaR EN 60950 / VDE 0805 in der
Gebaudeinstallation vor.

SchlieBen Sie das Gerat nur an eine Installation mit
Schutzleiteranschluss (PE) an.

Achten Sie auf eine Zugentlastung und einen Adernab-
springschutz der Netzanschlussleitung.

Elektrostatische Aufladung

ACHTUNG!

ESD-gefdhrdetes Bauteil

Entladen Sie sich durch Berlihren von geerdeten Metall-
teilen, um Schaden an Halbleitern durch elektrostati-
sche Entladungen (ESD) zu vermeiden.

3.4
3.4.1

A

Transport, Verpackungsmaterial, Lagerung
Sicherheitshinweise fiir den Transport

ACHTUNG!

Bei unsachgeméafRem Transport kdnnen Sachschaden in
erheblicher Hohe entstehen!

Gehen Sie beim Anlieferung, Abladen sowie beim
innerbetrieblichen Transport vorsichtig mit den Pa-
cketstiicken um und beachten Sie die Symbole auf der
Verpackung.

Entfernen Sie die Verpackung erst kurz vor der Montage.

Transportinspektion

®  Priifen Sie die Lieferung bei Erhalt unverziiglich auf Voll-
standigkeit und Transportschaden.

®  Nehmen Sie die Lieferung bei duRerlich erkennbaren Trans-
portschaden nicht oder nur unter Vorbehalt an.

m  Reklamieren Sie Transportschaden.

3.4.2

Umgang mit Verpackungsmaterialien

Verpackungsmaterialien sind wertvolle Rohstoffe und kénnen in
vielen Fallen aufbereitet und wiederverwendet werden.

B Entsorgen Sie Verpackungsmaterialien umweltgerecht.
®  Beachten Sie die ortlich geltenden Entsorgungsvorschriften.

A\

GEFAHR!

Erstickungs- und Verletzungsgefahr fiir Kinder durch
Verpackungsmaterialien

Halten Sie Verpackungsmaterialien von Kindern fern.



3.4.3 lLagerung Packstiicke

B Lagern Sie die Packstiicke nicht im Freien.

®  Lagern Sie die Packstiicke trocken und staubfrei.

m  Setzen Sie die Packstiicke keinen aggressiven Medien aus.
®  Schiitzen Sie die Packstiicke vor direkter Sonneneinstrah-

10

lung.
Vermeiden Sie mechanische Erschiitterungen.

Beachten Sie die Lagertemperatur (siehe Technische Daten).

Uberschreiten Sie die relative Luftfeuchtigkeit von maximal
60 % nicht.

Bei einer Lagerung langer als 3 Monate mussen Sie den
allgemeinen Zustand aller Teile und der Verpackung re-
gelmalig kontrollieren. Falls erforderlich, frischen Sie die
Verpackung auf oder erneuern Sie diese.

4 Lieferumfang

Einbausatz

®  Platine hilock 5500

®m  Beipack mit Befestigungsschrauben und Sicherungsschei-
ben

®m  Technische Beschreibung

Gehausetyp S7

B hilock 5500 eingebaut in den Gehdusetyp S7

® 2 x Plombierplattchen

®m  Beipack mit 5 x Doppelrohrschelle mit 5 x gewinde-
furchende Schraube (M4x16) und 5 x Unterlegscheibe
4,3 mm

®m  Technische Beschreibung

Gehdusetyp GR100 / NT 400

®  hilock 5500 eingebaut in den Gehdusetyp GR100

®m  Netzteil NT 400

®  Beipack mit Feinsicherungen, Abschlusswiderstanden und
Siegelaufklebern

®  Beipack mit Abdeckhaube und gewindefurchenden
Schrauben fiir das Netzteil NT 400

®  Beipack mit 5 x Doppelrohrschelle mit 5 x gewinde-
furchende Schraube (M4x16) und 5 x Unterlegscheibe
4,3 mm

®  Technische Beschreibung



5 Systemiibersicht 5.2  Systemmerkmale

5.1 Aufbau ®  Bis zu 250.000 Personenstammsatze (lizenz- und serverab-
hangig)

Mit Lesern und Tiir6ffnern, die am Auswerte- und Steuergerat B Verwaltungssoftware compasZ 5500 zur Parametrierung

hilock 5500 angeschlossen sind, |asst sich eine Zutrittskontroll- iiber Server

anlage mit Fluchttirsteuerung realisieren. = Online- und Offline-Betrieb maglich

Zudem kann eine Einbruchmelderzentrale (EMZ) Uiber Leser, die
am Auswerte- und Steuergerat hilock 5500 angeschlossen sind,
scharf und unscharf geschaltet werden. Das hilock 5500 dient
dabei als Schalteinrichtung.

Verschliisselte Kommunikation (AES 128) zwischen Server
und hilock 5500

Lfr .'_ 3
—
|| o o 5
ilock 5500 l___..--—""'

EMZ

Turoffner

11
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Geratemerkmale hilock 5500
Ereignisspeicher mit bis zu 1 Mio. Eintrage
Bis zu 10 Zutrittspunkte realisierbar
1 EMA-Sicherungsbereich realisierbar
14 frei parametrierbare Eingange
1 separater Eingang fiir Sabotage
1 separater Eingang fiir WandabreiRsicherung
8 Relaisausgange (NC-C-NO)
Ethernet-Schnittstelle zur Vernetzung und Parametrierung
Uber den Server
2 Leser-Schnittstellen fiir comlock-/cryplock-Leser
2 RS485-Schnittstellen zum Anschluss von Schreib-Lesern
und Erweiterungen
1 Schnittstelle und Montageplatz fur Zusatzmodule und
Erweiterungen
1 Montageplatz fiir Tirmodul comlock 410 hl 5000 zur
com2BUS-Anbindung an die EMZ
Betrieb ohne permanente Serververbindung moglich (Da-
ten auf microSD-Karte)

Speicherung der Eigentemperatur und Eingangsspannung
auf der microSD-Karte

Gehausetyp S7

Stahlblechgehause
Abmessungen (BxHXT): 310x275x76 mm

Gehdusetyp GR100 / NT 400

Stahlblechgehause
Abmessungen (BxHxT): 330x390x173 mm



5.4 Geratevarianten

Geratevarianten

Abmessungen (BxHXxT)

Maximaler Ausbau

Einbausatz (Platine ohne Geh&use)

236x130x17 mm

1 x hilock 5500

Gehausetyp S7 310x275x76 mm 1 x hilock 5500
Gehausetyp GR100 330x390x173 mm 1 x hilock 5500 + Netzteil NT 400
Gehéusetyp GR104 500x600x242 mm 4 x hilock 5500 ohne Netzteil (Einbauplatte Typ 1 / GR104)
oder
2 x hilock 5500 + Netzteil (Einbauplatte Typ 2 / GR 104)
Gehéusetyp 5110 660x780x250 mm 4 x hilock 5500 + Netzteil (Einbauplatte Typ 1 /$110 / S120)
oder
8 x hilock 5500 ohne Netzteil (Einbauplatte Typ 2 /5110 / 5120)
Gehausetyp 5120 800x1200x310 mm 8 x hilock 5500 + Netzteil (Einbauplatte Typ 1 / S110 / $S120)

oder
16 x hilock 5500 ohne Netzteil (Einbauplatte Typ 2 / 5110 / $120)

= Informationen zum mechanischen Aufbau der Gehdusetypen GR104, S110 und S120
L] findensiein der jeweiligen technischen Beschreibung der Gehause.

13



6 Funktionsiibersicht

Das Zutrittskontrollsystem hilock 5000 ZK besteht aus verschie-
denen Komponenten. Ein wesentlicher Bestandteil des Zutritts-
kontrollsystems ist das Auswerte- und Steuergerat hilock 5500.
Das hilock 5500 dient als Schalteinrichtung und Zutrittskontrol-
lanlage. An das hilock 5500 konnen verschiedene Komponenten
angeschlossen werden, wie z. B. Leser, Turmodule oder auch eine
Einbruchmelderzentrale (EMZ).

Bei Kombination einer Einbruchmeldeanlage (EMA) mit einem
Zutrittskontrollsystem dient das Auswerte- und Steuergerat
hilock 5500 als Schalteinrichtung. Eine abgesetzte Schalteinrich-
tung gemaR VdS-Richtlinien ist durch die Verwendung der Zu-
satzplatine 410 hl 5000 via com2BUS-Schnittstelle realisierbar.

Sie konnen das hilock 5500 Uber die Verwaltungssoftware
compasZ 5500 parametrieren und entsprechende Ergebnis-
protokolle auslesen. Im Betrieb Ubermittelt das Auswerte- und
Steuergerat hilock 5500 die Informationen zwischen dem Leser
und der Software.

Alle Daten der hilock 5500 werden auf einer microSD-Karte

gespeichert. Da somit auch die Personenberechtigungen im
hilock 5500 gespeichert werden, ist bei Ausfall der Ethernet-
Schnittstelle ein Betrieb der Tiren weiterhin moglich.

Die Kommunikation zwischen dem Auswerte- und Steuergerat
hilock 5500 und dem Server ist defaultmaRig bereits verschlis-
selt. Zudem kénnen die microSD-Karten der Auswerte- und
Steuergerate, die Kommunikation der RS485-BUS-Komponenten
und die Transponder vom Typ MIFARE DESFire verschliisselt
werden (128-bit-AES-Verschllsselung).

14
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Zum Anschluss der Komponenten an das Auswerte- und
Steuergerit hilock 5500 stehen verschiedene Anschliisse zur
Verfiigung:

+12V Out

12-V-Spannungsversorgung fiir Leser, Zusatzplatinen usw. Direkt
mit dem Eingang zur Spannungsversorgung (DC In) verbunden.
Beim Einsatz als Schalteinrichtung versorgt die EMZ z. B. tiber
eine lberwachte 12-V-Spannungsversorgung das Auswerte-

und Steuergerat Gber DC In.

Inputsm

Fur Alarmausgéange von Einbruch- und Uberfallmeldern (z. B.
Magnetkontakten), Verschlusskontakten, Steuersignale der EMZ
(z. B. Zwangslaufigkeit: scharfschaltbereit) usw.

Leser-Schnittstelle
Fiir comlock- und cryplock-Leser zur Scharf-/Unscharfschaltung
und Zutrittskontrolle.

Exklusiv verdrahtete Verbindungen (Uberwachung tiber
Polling)

Relaisausgdnge
Fir TUroffner, Sperrelemente, Steuereingange der EMZ (z. B.
Scharf-/Unscharf-Eingange).

Ethernet-Schnittstelle @

Fir die Anbindung an den Server und zur Parametrierung Gber
compasZ 5500.

Verschlisselung mit AES-Schliissel (128-bit).

RS485-1/-2 45;55

Zum Anschluss von Zusatz- und Erweiterungsmodulen sowie
Schreib-Lesern. Pro R5485-BUS stehen bis zu 8 Adressen zur
Verfuigung.

15



Modul-/Lesertyp Merkmale Max. pro RS485- | Max. pro hi-
Schnittstelle lock 5500
Turmodul hilock 565 | — 1 comlock-/cryplock-Schnittstelle 4 8
(4 Gehausetypen) - 5 Eingange
- 6 Ausgange
Tirmodul iDJ-1 - 1 Schnittstelle fiir TR-1-Leser 2 4
(2 Gehausetypen) - 2 Eingange
- 1Relaisausgang (Wechsler)
Relaismodul iRO-8 - 1Eingang 2 4
- 8Relaisausgange
Eingangsmodul iAl-8 | — 8 Eingange 2
RFID-Schreib-Leser - Transpondertyp MIFARE DESFire und MIFARE Classic 4
TR-1IM - Schreiben von Daten auf Transponder
RFID-Tastatur- - Transpondertyp MIFARE DESFire und MIFARE Classic 2 4
Schreib-Leser TR-1 - Folientastatur
MK - Schreiben von Daten auf Transponder
RFID-Leser TR-1 L - Transpondertyp MIFARE DESFire und MIFARE Classic 2 4
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7  Funktionsbeschreibung und Projektierung

7.1 Begriffserklarungen

Aufzugssteuerung
Einschrankung der Benutzung eines Aufzugs per Zutrittskontrol-
le (z. B. Anfahren bestimmter Stockwerke).

Bereichswechselkontrolle (BWK)

Die Kontrolle der Ubergéange von einem Funktionsbereich in
einen anderen Funktionsbereich, um den Aufenthaltsort von
Personen zu bestimmen.

Dauerfrei
Eine Tur, die dauerfrei ist, kann jederzeit von einer Person ohne
Identifikationsmerkmal betreten werden.

Dauergesperrt

Bei einer dauergesperrten Tur akzeptiert der Leser keine Trans-
ponder mehr. Die Tuir kann auch von Personen mit einer regula-
ren Zutrittsberechtigung nicht mehr ge6ffnet werden.

Funktionsbereich

Gebaude konnen in unterschiedliche Funktionsbereiche aufge-
teilt werden. Den Funktionsbereichen kdnnen dabei individuelle
Zutrittspunkte zugewiesen werden. Die Funktionsbereiche
werden fir die Scharf-/Unscharfschaltung einer Einbruchmel-
deanlage (EMA) benétigt. Zudem werden die Funktionsbereiche
fir eine Bereichswechselkontrolle benoétigt.

Leser
Gerdt zum Lesen und Ubertragen von Identifikationsmerkmalen.

microSD-Karte

Um eine Verbindung zwischen der Verwaltungssoftware com-
pasZ 5500 und dem Auswerte- und Steuergerat hilock 5500 her-
zustellen, muss fiir jedes hilock 5500 eine individuelle microSD-
Karte erstellt werden. Die zur Verbindung nétigen Daten werden
auf der microSD-Karte gespeichert.

Auf der microSD-Karte werden zudem weitere Daten gespei-
chert, die fiir den Betrieb der hilock 5500 relevant sind. So
werden auf der microSD-Karte z. B. die Personenberechtigungen
gespeichert, wodurch bei Ausfall der Ethernet-Schnittstelle ein
Betrieb der Tiiren weiterhin moglich ist.

Online-Zutrittskontrolle
Zutrittskontrolle mit Online-Lesern, die liber eine Verkabelung
direkt mit den Auswerte- und Steuergeraten verbunden sind.

Offline-Zutrittskontrolle

Zutrittskontrolle mit Offline-Lesern, die nicht verkabelt und da-
her nicht direkt mit den Auswerte- und Steuergeraten verbun-
densind (z. B. digitale SchlieBzylinder).

Online-Leser

Online-Leser sind lber eine Verkabelung mit den Auswerte- und
Steuergeraten verbunden. Online-Leser kdnnen komplexere und
umfangreichere Zutrittsberechtigungen als Offline-Leser verar-

beiten. Sie haben zudem eine hohere Sicherheit und sind direkt
mit der Datenbank verbunden.
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Online-Schreib-Leser

Online-Schreib-Leser sind Gerate, die physikalisch lber Verkabe-
lung mit den Zutrittskontroll-Einheiten verbunden werden. Sie
haben sowohl eine Schreib- als auch eine Lesefunktion. Mit der
Schreibfunktion ist es moglich, Transponder mit einer eindeu-
tigen Kennung (Codierung) zu versehen sowie Zutrittsberechti-
gungen von Personen darauf zu speichern.

Funkzylinder, die Gber Hubs angeschlossen sind, zahlen eben-
falls zu den Online-Schreib-Lesern.

Online Schreib-Leser werden sowohl zur Aufenhaut- als auch
zur Innenraumsicherung eingesetzt und kénnen wesentlich
komplexere und umfangreichere Zutrittsberechtigungen als
Offline-Leser verarbeiten. Sie haben eine hohere Sicherheit und
sind direkt mit der Datenbank verbunden.

Offline-Leser

Offline-Leser verfligen lber keine Verkabelung, haben keine
Schreibfunktion und werden Uber Batterien versorgt. Sie werden
vorzugsweise fiir den Schutz von Innenraumen eingesetzt.
Offline-Leser sind Zylinder, Beschldage sowie Komponenten, die
keine physikalische Verbindung zur Datenbank haben.

Personen

Personen sind alle Mitarbeiterinnen und Mitarbeiter, sowie jene
Personen, die zu einem Gebaude oder Gebaudekomplexen zu
definierten Zeiten Zutritt bekommen sollen.

Sperre/Tiir

Eine Sperre/Tir ist eine gesicherte Absperrung (z. B. Tiir, Dreh-
kreuz usw.), die den unerlaubten Zutritt in eine Raumzone
(abgeschlossener Bereich) verhindert.
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Tempordre Zutrittsberechtigung
Option: Mitarbeitern kann eine Zutrittsberechtigung mit frei
parametrierbarem Gultigkeitszeitraum erteilt werden.

Terminal

Das Auswerte- und Steuergerat hilock 5500 mit entsprechender
Parametrierung und Peripherie wird in der Verwaltungssoftware
compasZ 5500 als ,Terminal“ bezeichnet.

Togglen

Die manuelle Anderung eines Tirzustandes von

m  dauerfrei“ auf ,zu“ (zutogglen)

m zu“auf ,dauerfrei” (auftogglen)

Diese Anderung des Tirzustandes findet am Zutrittspunkt der
Tir statt und wird lber eine zu definierende Buchungsweise
(Vorhalteanzahl) eingeleitet, z. B. 2 x vorhalten.

Togglen, statisch
Jeder Transponder togglet bei jeder Buchung eine Tur auf und
bei der nachsten Buchung wieder zu.

Transponder
Materieller Identifikationsmerkmaltrager wie z. B. Ausweiskar-
ten oder Schliisselanhanger

Tiir-Code
Ein fur die Tur feststehender Code fiir alle Personen.

Zahler
ZahlenmaRige Anwesenheitskontrolle



Zeitmodell

Berechtigungsmodell mit zeitlichen Spezifikationen. Die
Zeitmodelle bilden einen wesentlichen Teil der Zutrittsberechti-
gung. Sie werden Uber unterschiedliche Zeitbereiche an unter-
schiedlichen Tagen definiert. Ein Zutrittsrecht entsteht durch
die Zuordnung eines Zeitmodells zu einer Person, Gruppe oder
Orga-Einheit und zu Zutrittspunkten.

Zeitintervall
Zeitintervalle kdnnen pro Wochentag und Feiertag eingetragen
werden (z. B. Zeitintervall von 7 Uhr bis 16 Uhr).

Zeitbereich
Beim Speichern von Zeitintervallen werden identische Zeitinter-
valle in Zeitbereiche zusammengefasst.

Zutrittspunkt

Ort, an dem eine Raumzone (abgeschlossener Bereich) betreten
oder verlassen werden kann. Eine Tiir/Sperre kann bis zu zwei
Zutrittspunkte besitzen —einen innen und einen auf3en. An
einem Zutrittspunkt werden Leser, Tastaturen, Turoffner etc.
angeschlossen.

Zutrittswiederholsperre (ZWS)
Ein wiederholter Zutritt wird innerhalb einer zu definierenden
Zeit verweigert.

Zwangslaufigkeit

Es muss ein bestimmter Zustand eingetreten sein, sodass ein
darauffolgender Zustand mdglich wird. Beispiel: Die Einbruch-
meldeanlage (EMA) muss im scharfschaltbereiten Zustand sein
(erster Zustand), sodass die Scharfschaltung der EMA méglich
wird (darauffolgender Zustand).

ZWS-Sperrgruppe
Zusammenfassung von Zutrittspunkten in eine Gruppe zur
Anwendung der Zutrittswiederholsperre
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7.2  Zutrittskontrolle ohne EMA

Magnetkontakt

I — hilock 5500

Tiiréffner

Der Turoffner der Tur wird aktiviert bei

®m  kurzem Vorhalten eines berechtigten Transponders.

®  Eingabe eines berechtigten PIN-Codes oder Tiir-Codes mit
kurzer Bestatigung uber die Enter-Taste.

20

Optional sind weitere Funktionen parametrierbar:

Uberwachung und Protokollierung des Tirzustandes mit
Hilfe eines Magnetkontaktes

Erteilung einer temporaren Zutrittsberechtigung tber
Zeitmodelle

Dauerfrei oder Dauergesperrt-Schaltung der Tir

Togglen

Anwesenheitskontrolle tiber Zahler
Zutrittswiederholsperre (ZWS)

Bereichswechselkontrolle (BWK)



7.3  Zutrittskontrolle mit EMA

Magnetkontakt i

| sperrelement

e -

- Py
[ I hilock 5500

Tiir6ffner

SchlieBblechkontakt

7.3.1  Scharf-/Unscharfschaltung der EMA

Falls keine Scharfschaltverhinderung vorliegt, kann die Ein-

bruchmeldeanlage (EMA) iiber zwei Wege scharf geschaltet

werden:

®m  durch langes Vorhalten eines berechtigten Transponders
(Vorhalten bis zum Doppelton)

®m  durch Eingabe eines berechtigten PIN-Codes mit langer Be-
statigung Uber die Enter-Taste (Enter-Taste gedriickt halten
bis zum Doppelton)

Gleichzeitig blockiert das Sperrelement die Tiir(en), um die

Zwangslaufigkeit herzustellen.

Die EMZ kann uber zwei Wege unscharf geschaltet werden:

®  durch kurzes Vorhalten eines berechtigten Transponders

®  durch Eingabe eines berechtigten PIN-Codes mit kurzer
Bestatigung liber die Enter-Taste

Beim Unscharfschalten wird gleichzeitig der Turoffner der Tur

aktiviert.

= Zusatzlich besteht die Moglichkeit einer kombinierten
1 Scharf-/Unscharfschaltung. Dabei miissen Sie z. B. zu-
erst einen PIN-Code oder Gruppencode an der Tastatur
eingegeben und anschlieRend einen berechtigten Trans-
ponder am Leser vorhalten. Details hierzu finden Sie
in der Bedienungsanleitung der Verwaltungssoftware
compasZ 5500.

VdS] BeiEinbruchmeldeanlagen gemal VdS miissen je nach
VdS-Klasse zwei ldentifikationsmerkmale (z. B. Trans-
ponder und PIN-Code) verwendet werden, um die EMA
unscharf zu schalten.

7.3.2  Zutritt mit EMA

Bei scharf geschalteter EMA ist der Zutritt fiir Transponder und
PIN-Codes gesperrt, die keine Unscharfschalt-Berechtigung
besitzen.

Falls z. B. ein Transponder mit Unscharfschalt-Berechtigung und
Zutrittsberechtigung verwendet wird, wird die EMA bei kurzem
Vorhalten unscharf geschaltet und gleichzeitig der Zutritt frei-
geschaltet (z. B. Turoffner aktiviert).
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7.3.3  Anschluss iiber comlock 410 hl 5000 an die EMZ

Der Vorteil der Anschlussvariante Uber eine Zusatzplatine
comlock 410 hl 5000 besteht darin, dass zwischen der EMZ und
dem abgesetzten Auswerte- und Steuergerat hilock 5500 nur
eine com2BUS-Verbindung (4 Adern) benétigt wird. Zu diesem
Zweck befindet sich auf der Platine der hilock 5500 ein Monta-
geplatz furr ein comlock 410 hl 5000.

Auf der comlock 410 hl 5000 befinden sich alle bendtigten
Ein- und Ausgange zur Scharf-/Unscharfschaltung der EMZ, zur
Herstellung der Zwangslaufigkeit und zur Uberwachung der Tiir.

=
Reader 1
hilock 5500 EMZ
Reader 2 comlock 2BUS
com.
410
E hl 5000 J

Interne Signale zwischen hilock 5500 und comlock 410 hl 5000
Eingange des hilock 5500

®  Anstehender Alarm der EMZ

®  Scharfschaltbereitschaft der EMZ

m  Scharfschaltquittung von der EMZ

Ausgange des hilock 5500
m  Scharf/Unscharf

= Uberfall

®m  Sabotage

22

Signale zwischen hilock 5500 und Tiir/Leser

Eingange des hilock 5500
m  Leser (Datenschnittstelle)

Ausgange des hilock 5500
m  Turoffner
m  Leser (Ausgange fiir LEDs/Summer)

Signale zwischen comlock 410 hl 5000 und Tiir
Eingange der comlock 410 hl 5000

B Magnetkontakt

m  SchlieRblechkontakt

Ausgange der comlock 410 hl 5500

®m  Sperrelement

Pro Sicherungsbereich muss ein separater com2BUS
verwendet werden. Details finden Sie in der Technischen
Beschreibung der entsprechenden EMZ. Die Verbindun-
gen zwischen comlock 410 hl 5000 und hilock 5500
mussen nicht Gberwacht sein, da sie sich ausschlieBlich
innerhalb des sabotageiiberwachten Gehauses befin-
den.



7.3.4

Anschluss iiber separate Ein- und Ausgange an
die EMZ

Die benétigten Ein- und Ausgédnge zur Scharf-/Un-
scharfschaltung der EMZ und zur Herstellung der
Zwangslaufigkeit mussen separat angeschlossen
werden.

=

hilock 5500

RS
485
—

Reader 1

B [
[in] o

EMZ

Reader 2

Separate Signale zwischen hilock 5500 und EMZ
Eingange des hilock 5500

Anstehender Alarm der EMZ
Scharfschaltbereitschaft der EMZ
Scharfschaltquittung von der EMZ

Ausgange des hilock 5500

Scharf/Unscharf
Uberfall
Sabotage

Signale zwischen hilock 5500 und Tiir/Leser
Eingange des hilock 5500

Leser (Datenschnittstelle)

Ausgange des hilock 5500

Tiroffner
Leser (Ausgange fiir LEDs/Summer)

Signale zwischen EMZ und Tiir
Eingange der EMZ

B Magnetkontakt

m  SchlieRblechkontakt

Ausgange der EMZ
®  Sperrelement

Die Verbindung zwischen hilock 5500 und EMZ muss

Uberwacht werden. Pro Sicherungsbereich ist deshalb
nur eine hilock 5500 (mit Dauerkontakten fir scharf/
unscharf) moglich.

Falls mehrere hilock 5500 denselben Sicherungsbereich
scharf schalten, muss mit Impulskontakten fir die
Scharf-Unscharf-Leitung gearbeitet werden. In diesem
Fall ist eine Uberwachung der Verbindung nicht méglich
und deshalb miissen alle hilock 5500 im EMZ-Gehduse
montiert werden.

TELENOT empfiehlt fiir diesen Fall die Anschlussvariante
mit dem comlock 410 hl 5000.
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Mechanischer Aufbau

8
8.1

Mechanischer Aufbau
hilock 5500 S7

Q @O®OEE

Die Platine der hilock 5500 ist in einen Gehausetyp S7 einge-
baut. Der Gehadusetyp S7 besteht aus einer Grundplatte und
einem Gehaduseoberteil. Auf der Grundplatte befinden sich zwei
Haltebligel mit Kdfigmuttern zur Befestigung des Gehauseober-
teils mit den Gehauseschrauben und zwei Bolzen zur Aufnahme

1l

Gehauseunterteil
Gehauseoberteil

Kabeleinfiihrungen

der WandabreiRsicherung WAS-2. Im Gehduseoberteil befinden
sich zwei Befestigungslaschen, die bei geschlossenem Gehaduse
die beiden Deckelkontakte der hilock 5500 schlieRen.

Informationen zum mechanischen Aufbau der Gehduse-
typen GR104, 5110 und S120 finden Sie in der jeweili-
gen technischen Beschreibung der Gehause.

Befestigungslaschen fiir Deckelkontakte

Platine hilock 5500

Kabel-Montagewinkel zum Anschluss der Schirmung und

zur Zugentlastung

Bolzen zur Montage der WandabreiRsicherung WAS-2



8.2

hilock 5500 GR100 / NT 400

Mechanischer Aufbau

Die Platine hilock 5500 ist in einen Gehadusetyp GR100 / NT 400
eingebaut. Der Gehdusetyp GR100 / NT 400 besteht aus einer
Grundplatte, einem Gehausemantel und einer Gehausetir. Die
Gehausetlr ist iber einen Sabotagekontakt tiberwacht. Das
Gehause kann mit einer WandabreiRsicherung WAS-2 erganzt
werden, um ein Entfernen von der Montageflache zu detektie-
ren.

Grundplatte

Gehdusemantel

Gehausetir

Kabeleinfiihrungen

Platine hilock 5500

Netzteil NT 400

Stellplatz fiir 2 Akkus 12V / 12 Ah

Kabel-Montagewinkel zum Anschluss der Schirmung und
zur Zugentlastung

Montageplatz fir Wandabreil3sicherung WAS-2

CEONONCNORORONG)

©
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9 Montage i’W‘—’:

O Informationen zur Montage der Gehdusetypen GR104, o
L | 5110und 5120 finden Siein der jeweiligen technischen O
Beschreibung der Gehause. °

9.1 hilock 5500 S7

© © 243 mm
© ] ‘
00 ooooododooddn 00
14,75 mm Q l 278 mm ‘ =
o " e T}
ma | D6 mm (4 x)

Zeichnen Sie die Bohrungen anhand der Mal3zeichnung an.
Bohren Sie die Befestigungslocher.
Stecken Sie die Duibel in die Befestigungslocher.

Drehen Sie die Schraube in die Bohrung fiir die zentrale Be-

L . festigungslasche bis zu einem Uberstand von ca. 3 mm ein.
@ Entfernen Sie die Gehauseschrauben.
Hangen Sie das Gehduse mit der Befestigungslasche an der

@® Nehmen Sie das Gehiuseoberteil ab. Schraube ein.

© ©¢ 0660

Stecken Sie die Schrauben in die Bohrungen der linken und
rechten unteren Ecken des Gehduseunterteils und ziehen
Sie die Schrauben fest.
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9.2  hilock 5500 GR100 / NT 400

Demontage Gehdusemantel

Befestigungslaschen

®
@ Losen Sie die Schrauben an den Befestigungslaschen.
2]

Entfernen Sie den Gehdusemantel mit der Gehausetlr von
der Grundplatte des Gehauses.

Montage Gehduseunterteil und Gehdusemantel

6mm_ | 298 mm |
=1 ,_E

@6mm (4x)*

358 mm

—/Fla mm

Zeichnen Sie die Bohrungen anhand der Mal3zeichnung an.

Bohren Sie die Befestigungslocher.

Halten Sie die Grundplatte an die Wand und befestigen Sie

diese mit 4 Schrauben.

Montieren Sie den Gehausemantel mit Gehausetlir in um-

gekehrter Reihenfolge wie Sie ihn demontiert haben.
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10 Anschliisse und Schnittstellen

10.1 Position von Anschliissen und Schnittstellen

PE-SHLD BUL Ethernet
=
]3 ICODE
@
[
@*3&’3 O Ol @7 [ VBAT' —
O ol
QZE D [I@DRESET @
- nffsuzzer E
= wv |U =
@ I::::@ = o 5
g g
Q:E D System@ g:E
Signals Iﬂﬂg g:E
- M
BREERY i
O O
KL22 KL23 KL24 KL25 KL26 KL27 KL28 Sw1i KL29 sw2 ! T:,:R:Ls /56 i‘ L KL33 KL34 KL35 KL36 KL37 KL38 KL39 KL40
KL31 KL32
O Dooooopo Doonog Doog(g;noog NoOooonoonoonDooooonoonoo
DOOOLOO0 OO LOOQLHOOOQL: 000 000 000 000 000000 000000
L8 R Rt g s oo T O uu- Term.+ uu- Term. 7 8 9 1011112 13 14 - 0 o0 00 0,0 o0 ] 0,0
L2 et sl TR BB Lo sl Cam el e ponc ponceponcg nonceponceonc onc o
@ KL15 KL16 KL17 KL1 KL2 KL3 KLa KL5 KL6 KL7 KL8 KL9 KL10 @ KL11 KL12 KL13 KL14 KL18 KL19 KL20 KL21 @
— + z\% Ti?:J/ﬁBuJ. EE:HJ. 2uls:uJ. Serl AHEiuJ. 52_:5;1 o Bil Tal éJE:uJ. i?imuﬂil D iluih.z: Z%fl :_szfii' +J|2u\l i DR:; ;ﬁlll.ﬁzsmil 412V L DR:; L.EruszLﬁz;suzj

In]

28

In]

[EEET]

Beus|
]



10.2 Anschlussart 10.3.2 Sabotageschalter (T1), WandabreiBsicherung (T2)

Alle Anschlisse mit Ausnahme des Ethernet-Anschlusses sind T
als Federkraftklemmen ausgefiihrt. 8 8
Die Ethernet-Schnittstelle (BU1) ist als 8-polige RJ45-Buchse oo
ausgefuhrt. TTLT2.L
Sabo/Tamper
10.3 Anschlussbelegung
10.3.1 Versorgungsspannung DCin Klemme Art Funktion Technische Daten
Tl Eingang Sabotage- 3,3-V-Speisung
GND Bezugspo- schalter tber 10 kQ
88 tenzial (S1und S2)
Gehause
+12l<l i T2 Eingang Wandabrei3- | 3,3-V-Speisung
GND Bezugspo- sicherung Uber 10 kQ
DCin tenzial
Anschluss Art Funktion
+12V Versorgung Versorgung der Platine
GND hilock 5500
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10.3.3 Inputsin1bisin 14 m

Klemme | Art Funktion Technische
Daten
88888888888888888888 88888888 In5 Eingang [ Eingange zum Anschluss | 12-V-Spei-
U0 U0U0U0U00U00D00U0 0000000 oo L5 = = e 1 GND VOnMagnetkOntakten, Sung(DC
1121314151617 18191101 111121131141 SchlieRblechkontakten in) iber
Inputs 1-10 Inputs 11 - 14 Iné6 Eingang Ausgéngen der EMZ ’ 33 kO
ACHTUNG! GND
Gefahr durch Spannung! In7 Eingang
Das Anlegen von Spannung kann zur Zerstorung des GND
Gerates fiihren. -
Legen Sie an die Eingange keine Spannung an. In8 Eingang
GND
Klemme | Art Funktion Technische In9 Eingang
Daten GND
In1 Eingang | Akku-Uberwachung (Not- | 3,3-V-Spei- In 10 Eingang
GND stromversorgung ok bei sung uber GND
Eingang offen) 10,2 kQ
- — In11 Eingang
In2 Eingang | Netzteil-Uberwachung
GND (Netzteil ok bei Eingang GND
offen) In12 Eingang
In3 Eingang | Eingdange zum Anschluss | 12-V-Spei- GND
GND von Magnetkontakten, sung (DC -
- SchlieBblechkontakten, in) Gber In13 Eingang
In4 Eingang [ Ausgingen der EMZ 38 kQ GND
GND In 14 Eingang
GND
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10.3.4 Reader1 [I

o]
ol
il

jais:

3588853

+12V.1L D 1 LD1 SUlL

LD2
Reader 1

Klemme Art Funktion Technische Daten

+12V Spannungsversorgung Spannungsversorgung des ange- | +12V /GND von DCin (maximal

GND schlossenen Lesers 1A)

D Schnittstelle Schnittstelle Reader Keine Spannung anlegen!

GND Bezugspotenzial

LD1 Ausgang Parametrierbarer Ausgang +12-V-schaltend (PTC-Sicherung
0,38 A)

LD2 Ausgang Parametrierbarer Ausgang +12-V-schaltend (PTC-Sicherung
0,38 A)

Su1 Ausgang Parametrierbarer Ausgang +12-V-schaltend (PTC-Sicherung
0,38 A)

GND Bezugspotenzial GND fur LD1, LD2, SU1
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10.3.5 Reader2

EEEE
BEEE
DEE

35588853

+12V1 D 1 LD3 SU21L

LD4
Reader 2

Klemme Art Funktion Technische Daten

+12V Spannungsversorgung Spannungsversorgung des ange- | +12V / GND von DC in (maximal

GND schlossenen Lesers 1A)

D Schnittstelle Schnittstelle Reader Keine Spannung anlegen!

GND Bezugspotenzial

LD3 Ausgang Parametrierbarer Ausgang +12-V-schaltend (PTC-Sicherung
0,38 A)

LD4 Ausgang Parametrierbarer Ausgang +12-V-schaltend (PTC-Sicherung
0,38 A)

Su2 Ausgang Parametrierbarer Ausgang +12-V-schaltend (PTC-Sicherung
0,38 A)

GND Bezugspotenzial GND fir LD3, LD4, SU2
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10.3.6 +12VOut

35555568

O
2 1

u
3
+12V Out
Klemme Art Funktion Technische
Daten
1 Spannungs- | Spannungsver- maximal 1 A
GND versorgung | sorgung externer
Verbraucher
2 Spannungs- | Spannungsver-
GND versorgung | sorgung externer
Verbraucher
3 Spannungs- | Spannungsver-
GND versorgung | sorgung externer
Verbraucher
4 Spannungs- | Spannungsver-
GND versorgung | sorgung externer
Verbraucher

10.3.7 Extension Board

U u g u
123456
Extension board

Anschlisse fir die iDE-1-Erweiterungsplatine

RS
10.3.8 RS485-1/-2

B335

+12V 1 B- A+
RS485-1/2
Klemme Art Funktion Technische
Daten
+12V Spannungs- | Spannungsver- +12V /GND
GND versorgung | sorgung der (PTC-Siche-
angeschlossenen | rung 0,38 A)
Komponenten
B- Schnittstelle | Dateneingang Keine
A+ RS485-Schnitt- Spannung
stelle anlegen!
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10.3.9 REL1 bis REL8

3335RR35358

sessice

533758

NC CNONC C NONC CNONC CNONC CNONC CNONC CNONC CNO

RELL REL2  REL3  REL4  RELS REL6  REL7  REL8
Relais | Klemme | Art Funktion Technische
Daten
1 NC Ausgang | Parame- Potenzialfrei
c trierbare schaltend
Ausgange (1x UM)
NO Belastbar: bis
2 NC Ausgang 24V: max.3 A
C (Schaltleistung
max. 90 W)
NO
3 NC Ausgang
C
NO
4 NC Ausgang
C
NO

bar)

Relais | Klemme | Art Funktion Technische
Daten
5 NC Ausgang | Parame- Potenzialfrei
C trierbare schaltend
Ausgénge (2 x UM) bistabil
NO Belastbar: bis
24V:max.2 A
(Schaltleistung
max. 60 W)
6 NC Ausgang Potenzialfrei
C schaltend
(1xum)
NO Belastbar: bis
7 NC Ausgang 24V: max.3 A
C (Schaltleistung
max. 90 W)
NO
8 NC Ausgang | Sabotage
C (nicht um-
parametrier-
NO
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10.3.10 Term. REL5 bis Term. REL8

&P [E [F
o Baon

Die Anschliisse ,Termination“ (Term.) dienen zum Anschluss von
Briicken oder Abschlusswiderstanden, um beispielsweise die
Relais zur Scharf-/Unscharfschaltung einer EMZ zu verwenden.

10.3.11 Ethernet @

Die Ethernet-Schnittstelle dient zur Anbindung an den
Server und zur Parametrierung mit der Verwaltungssoftware
compasZ 5500.

11 Installation
11.1 Kabeltyp

Verwenden Sie paarweise verdrillte und geschirmte Leitungen
(z.B.J-Y(ST)Y..x2x0,6 oderJ-Y (ST) Y .. x 2 x 0,8) zur Verdrah-
tung der Ein- und Ausgange. Wahlen Sie Anzahl und Durchmes-
ser (0,6 mm oder 0,8 mm) der verwendeten Adern abhangig von
der Stromaufnahme der angeschlossenen Verbraucher und der
Leitungslange aus.

Alternativ kann auch eine halogenfreie Leitung J-H (ST) H ..x 2 x
0,6 oder ..x 2 x 0,8 verwendet werden.

Fiir den Netzanschluss muss eine Mantelleitung (z. B. NYM-J
3x1,5 mm?) verwendet werden.

11.2 Verlegung allgemein

Vermeiden Sie induktive Einkopplungen, indem Sie die An-
schlussleitungen der Gerate nicht parallel zu anderen Leitungen
verlegen und nicht lber Platinen fiihren. Die Anschlusslei-
tungen werden — je nach Gehausetyp — durch ausbrechbare
Kabeleinfiihrungen in der Gehausertickwand oder Gehduseseite
eingefihrt.

Wenn Sie die Verlegungsvorgaben nicht beachten, kén-
o nen massive Stérungen und Falschalarme entstehen.
Beachten Sie auch die ortlich geltenden Richtlinien fir
Leitungsverlegung und EMV-Schutz (DIN VDE 0100, VdS
2311, VdS 2025, EN 50065, EN 50081, EN 50174-1).
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Bei der Installation von VdS-Anlagen miissen Sie die

VdS-Richtlinie Planung und Einbau (VdS 2311) beachten.

Folgende Punkte sind dabei wichtig:

Alle Anlagenteile innerhalb des Sicherungsbereiches

installieren.

Ausnahmen:

- Extern-Signalgeber

- Schalteinrichtungen

- Gefahrenmelder (riickwirkungsfrei zu Einbruchmel-
dern)

- Zustandsanzeigen (nicht als Bestandteil der EMA
erkennbar, riickwirkungsfrei angeschlossen)

Alle zu 6ffnenden Anlagenteile missen plombiert wer-

den (Ausnahme: Signalgeber und Bedienelemente).

Bei nicht redundanten Leitungen dirfen maximal 128

Anlagenteile an eine Leitung angeschlossen werden.

Leitungen grundsatzlich innerhalb des Sicherungsbe-

reichs (vorzugsweise unter Putz) verlegen. Ist das aus

baulichen Griinden nicht moglich, diirfen diese Leitun-

gen nicht als Bestandteil der EMA erkennbar sein, oder

sie missen im Stahlschutzrohr verlegt werden.

Spitzverbindungen (maximal 5 Adern pro Verbindung)

sind nur innerhalb von Verteilern und Anlagenteilen

zulassig.

Leitungen zu beweglichen Teilen (z. B. Fenster und

Tiiren) sind vorzugsweise in flexiblen Spiralschlduchen

zu fuhren.

Details zum Anschluss der Komponenten finden Sie in
der jeweiligen Technischen Beschreibung.

11.3 Installation der Kabelschirmung

O Mit einer korrekten Schirmung kann eine Beeinflussung

L] durch elektromagnetische Stéreinkopplungen wei-
testgehend ausgeschlossen werden. Fiir eine korrekte
Schirmung ist es wichtig, dass der Schirm nur an einem
zentralen Punkt mit der Gehduseerdung verbunden
wird. Wird dies nicht beachtet, kdnnen sogenannte
Erdschleifen entstehen und Storstrome auf die Signal-
leitungen induziert werden.

B Schirmung eines Gerdtes mit Kunststoffgehduse

|

@ hilock 5500
@ Gerét (z. B. Turmodul)

@ Funktionserdung
@ Schutzerdung



D Funktionserdung @ hilock 5500

@Schutzerdung @ Gerit (z. B. Turmodul 1)
® Gerit (z. B. Tuirmodul 2)

B Schirmung eines Gerdtes mit Metallgehduse und Netzteil
(geerdet)

Lo— - —-—- - L. —g— -4
@ <050 @

C=D Funktionserdung @ EMZ

@ Schutzerdung @ hilock 5500

B Schirmung mehrerer Gerate mit Metallgehduse und Netz-
teil (geerdet)

Fr— == a- r-—-—-a - r-—-—-"

ki
|

L. ——. - Lo *— 4 L - —_ f— -
<050 @ I
(o) <050 @
D Funktionserdung ® hilock 5500
@ Schutzerdung @ EmZ
® hilock 5500

= Stellen Sie sicher, dass der Beidraht maximal 20 mm
1l lang ist (vom Kabelmantel bis zum Erdungspunkt).
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11.5 Anschlusstechnik Federkraftklemmen

11.4 Zugentlastung der Leitung

Alle Anschlisse (Ausnahme: Ethernet-Schnittstelle) sind als
Federkraftklemmen ausgefiihrt. Die Federkraftklemmen sind in
unterschiedliche Blocke (z. B. Block mit 4 Klemmen) unterteilt.
Die Blocke kénnen von den Lotstiften abgezogen und wieder
aufgesteckt werden.

Leiterart (BUS-1, Ein-/Ausgdnge) Querschnitt
T — 2
@ Kabelmantel Eindrahtig 0,2-1,5mm
Feindrahti 0,2-1,5 mm?
@ Schirm — .g - -
Feindrahtig mit Aderendhiilse und 0,25-0,75 mm?
(® Beidraht Kunststoffkragen
@ Montagewinkel Feindrahtig mit Aderendhiilse ohne | 0,2—1,5 mm?
Kunststoffkragen
(® Kabelschelle -
Leiter (AWG) 24-14
@ Manteln Sie das Kabel in der gewiinschten Lange ab. Legen 14: THHN, THWN
Sie den Schirm inklusive Beidraht nach hinten um den Abisolierlinge 8-9 mm

Kabelmantel (Linge maximal 10 mm).

@® Entfernen Sie die Kabelschelle. Legen Sie das Kabel so auf Die Leiter kénnen auch verzinnt sein.
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die Montageschiene, dass der umgebogene Schirm mittig
auf der Montageschiene zu liegen kommt.

Montieren Sie die Kabelschelle auf das Kabel. Stellen Sie
sicher, dass das Kabel nicht gequetscht ist.

Befestigen Sie das Kabel mit einem Kabelbinder am Kabel-
Montagewinkel als Zugentlastung.

Feindrahtige Leiter ohne Aderendhtilse werden angeschlos-
sen, indem der Driicker z. B. mit einem Schraubendreher
gedriickt und die Ader eingesteckt wird.

Eindrahtige Leiter und feindrahtige Leiter mit Aderendhiilse
werden direkt ohne Driicken gesteckt.

Stecken Sie pro Federkraftklemme nur eine Ader/Aderend-
hiilse ein!



11.6 Sabo/Tamper = Falls weder die eingebauten Deckelkontakte der Pla-

L | tine hilock 5500 noch ein externer Sabotageschalter
verwendet werden soll, muss zwischen T1 und GND
eine Briicke gesteckt werden. Falls keine Wandabreil3-
sicherung (T2) angeschlossen ist, muss zwischen T2
und GND eine Briicke gesteckt werden.

Der Eingang T1 dient zum Anschluss der (des)
Sabotageschalter(s) der Gehausetiir (nur Gehausetyp

GR100 /T 400). Der Eingang T2 dient zum Anschluss der
WandabreiRsicherung WAS-2 zur Uberwachung des Gehauses
gegen Entfernen von der Montageflache. Verwenden Sie zum

Anschluss des Sabotageschalters und der Wandabreif3sicherung = Werkseitig ist zwischen T2 und GND eine Briicke ge-
die jeweilige im Lieferumfang enthaltene Anschlussleitung. 1 steckt, zwischen T1 und GND ist dagegen keine Briicke
e Vel 1 gesteckt.
hilock 1
5500
10kQ

F———— = — -
1

Deckelkontakt

1
1
1
I I
1 M ) 1
1 1 Tl L—HAD 1
H EMV
: : v S1 . |
Lo E ) SRy !
I GND 2 1
1 1
1 1
I +33V !
1 1
1 1
! 10 kQ !
1 1
r= === = — 9
,AbreiRmelder 1. !
LS 5 1+ am |l
1
1
1



11.7 Input 1 und Input 2

Input 1 und Input 2 werden zur Akku- und Netzteilliberwachung
verwendet.

Bei einem hilock 5500 im Geh&dusetyp GR100 / NT 400 sind
Input 1 und Input 2 werkseitig bereits mit dem Netzteil NT 400
richtig verdrahtet.

Falls Sie ein anderes Netzteil verwenden mochten, beachten
Sie die Technische Beschreibung / Bedienungsanleitung des
Netzteil-Herstellers.

Bei Kombination eines hilock 5500 mit einer Einbruchmelder-
zentrale (EMZ) empfiehlt TELENOT, die Akku- und Netzteiliiber-
wachung tber die EMZ zu realisieren. Informationen hierzu
finden Sie in der Technischen Beschreibung der jeweiligen EMZ.
Die Eingange Input 1 und Input 2 auf der Platine der hilock 5500
mussen in diesem Fall nicht beschaltet werden.
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11.8 Input 3 bis Input 14

r==-=- 1_2\/_ _____ i
| ’ hilock 1
| 5500 !
1 1
re==-=-71" | 38kQ |
1z. B. Magnet-| | |
1 kontakt | . |
| . E'! -\ Piln 3-14 —1+—{A/D |
1 B \ [ EMV |
! il - F |
Lo — = 1 b e = o — - — 4

Die Inputs kénnen auf unterschiedliche Funktionen paramet-

riert werden:
®  Anschluss von Tirperipherie
- Magnetkontakte
- SchlieRblechkontakte
®  Anschluss an EMZ
— Anstehender Alarm der EMZ
- Scharfschaltbereitschaft der EMZ
- Scharfschaltquittung von der EMZ



11.9 Leser-Schnittstellen (Reader 1/2)

An die Schnittstellen ,,Reader 1“ und ,Reader 2“ kbnnen com-
lock- oder cryplock-Leser angeschlossen werden.

= Die Anschlusskabel der Leser kénnen bis maximal
L] 100m verlangert werden. An einer Leser-Schnittstelle
konnen parallel maximal 3 comlock-Leser oder ein
cryplock- Leser betrieben werden.

1 cryplock-Leser | I 5500
1 +12V ." = +12V Out [;.
|

1
GND gt

GND Pl

|
|
|
|
|
| Daten-
| eingabe |
I -
| ) | |
LED griin

| 1 .-l gn 1., PTCO038A
I T
I |LeDrot o
| "
| Eet] ot £
! Piezo-Summer ___I I__ PTC0,38A j
| gl gr — SU1/2 g6

: ] = T
! = | [
! e i R

: GND y g1
! o i
e o e e o e 4 b e e e e e e e e e e =

11.10

RS485-Schnittstelle (R5485-1/-2)

Das Auswerte- und Steuergerat hilock 5500 besitzt zwei R5485-
Schnittstellen. Jede dieser Schnittstellen unterstitzt bis zu 8
Buskomponenten.

Fr— === === == - 1 - — — 1
|

hilock

| 5500

Jede Buskomponente muss eine eigene Adresse
besitzen. Auf dem gesamten RS485-BUS darf es keine
Buskomponenten mit gleicher Adresse geben. Informa-
tionen zur Einstellung der BUS-Adresse finden Sie in der
jeweiligen Technischen Beschreibung der Buskompo-
nente.

| RS485-
| | Kompo-
| hente
\ IRS485
N i’§+12 \
\¥ :’EGND

\ :’EB
1A
i
1
, 1
1

b — - - d
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] Jeder RS485-BUS muss mit Abschlusswiderstanden ] Die Klemmen ,+12 V Out“ sind direkt (ohne Sicherung)
1 beidseitig abgeschlossen werden. Dazu sind auf dem L] mitdem Versorgungseingang ,,DC in“ des hilock 5500
Auswerte- und Steuergerat hilock 5500 je RS485-BUS verbunden. Der Stromverbrauch des Tiroffners muss
zwei DIP-Schalter (Term.) vorhanden. Die letzte Bus- somit bei der Absicherung der Versorgungsspannung
komponente muss auch mit Abschlusswiderstanden des hilock 5500 berticksichtigt werden.
abgeschlossen werden.
Ausnahme: Falls an einen RS485-BUS ausschlieRlich 11.11.2 Wechselstromtiiroffner
Turmodule hilock 565 angeschlossen sind, muss der
RS485-BUS auf Seite der Tirmodule nicht abgeschlossen fek """ -
werden. Die maximale Leitungslange betragt 500 m. | oc I
| 5500 |
| |
11.11 REL1 bis REL8 ! L: I—
I ReL1 '
11.11.1 Gleichstromtiiréffner oRe ’[ % Cigl
I Reta | NOE d
| hilock ; o
| 5500 | :
| L e e e e e — = a4
|
| REL1 H
| REL2 :
| | P
: NOE!::: +12V
| | L
S 4
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11.11.3 Schalteinrichtung mit Impulskontakten und Diese Schalteinrichtung eignet sich zur Verdrahtung

einem EMZ-Eingang (empfohlen) @ zwischen Eingangen der EMZ und dem hilock 5500 bei
Montage des hilock 5500 im EMZ-Gehause.
Da sich an verschiedenen EMZs unterschiedliche Widerstands- Alternativ kann diese Schalteinrichtung zur Verdrahtung
kombinationen parametrieren lassen, ist folgende Schaltung ein der Zusatzplatine comlock 410 hl 5000 verwendet wer-
Beispiel. den. (comlock 410 hl 5000 als Zusatzmodul im Gehause
ok~ "~ """ " " Fmm e m—— — = - der abgesetzten hilock 5500)
Islsg(c) ! 1 EMZ | Mit dieser Verdrahtung kénnen pro Sicherungsbereich
! ReLs ! ! I mehrere hilock 5500 angeschlossen werden.
1 NC --! 1 12V |
F i |
C gl ™ Ig:GND I
T LT N .
NO %?! — i'-;lﬂ)( —H A/D :
<] : 1 EMV I
RELS ! I [
s | 1
Term. | | |
REL5/6 1 I
1 'i! L e e e = = = a
2 il

LW

bl
m
ja
o

NET

| D]

(@]

e

c
w
=z
O
e
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11.11.4 Schalteinrichtung mit Dauerkontakten und VvdS] Diese Schalteinrichtung eignet sich zur Verdrahtung

einem EMZ-Eingang [E zwischen Eingadngen der EMZ und dem hilock 5500 bei
) ) o ] abgesetzter Montage. Hierbei muss beachtet werden,
Da sich an verschiedenen EMZs unterschiedliche Widerstands- dass pro Sicherungsbereich maximal eine hilock 5500
kombinationen parametrieren lassen, ist folgende Schaltung ein angeschlossen werden kann.
Beispiel.
re===-=-=-==== hl r==—=-===== A
1 hilock I EMZ |
15500 RELS ! I
1 NC 22l

A/D

REL5/6 |

6 gl
Fd |

REL6 J\ Eé C-r'
|

L% |l




11.11.5 Schalteinrichtung mit Impulskontakten und zwei  [Ex7  Diese Schalteinrichtung eignet sich zur Verdrahtung

EMZ-Eingdngen zwischen Eingdngen einer alteren EMZ der Firma
TELENOT und dem hilock 5500 bei Montage des
Da sich an verschiedenen EMZs unterschiedliche Widerstands- hilock 5500 innerhalb oder auRerhalb des EMZ-
kombinationen parametrieren lassen, ist folgende Schaltung ein Geh3uses.
Beispiel. Dieser Anschluss entspricht dem Anschluss von &lte-
P ———— - - — = A Fmmm—— - — — - ren Impuls-Schaltschléssern an eine EMZ.
hilock EMZ o . .
I 5500 I Mit dieser Verdrahtung kann pro Sicherungsbereich
[ |

aullerhalb des EMZ-Gehauses maximal ein hi-
lock 5500 und innerhalb des EMZ-Gehauses mehrere
hilock 5500 angeschlossen werden.




11.11.6 Schalteinrichtung mit Dauerkontakten und zwei
EMZ-Eingdngen

Da sich an verschiedenen EMZs unterschiedliche Widerstands-
kombinationen parametrieren lassen, ist folgende Schaltung ein
Beispiel.

r====-=-==== hl r==—==-=-===== A
1 hilock I I 12v EMZ |
15500 RELs ! |

1

T H A/D

)

Diese Schalteinrichtung eignet sich zur Verdrahtung
zwischen Eingangen einer dlteren EMZ der Firma
TELENOT und dem hilock 5500 bei Montage des
hilock 5500 innerhalb oder aulRerhalb des EMZ-
Gehauses.

Dieser Anschluss entspricht dem Anschluss von lte-
ren Blockschléssern an eine EMZ.

Mit dieser Verdrahtung kann pro Sicherungsbereich
maximal ein hilock 5500 angeschlossen werden.



12 Anschaltplane
12.1 Anschaltung an die EMZs hiplex/complex per comlock 410 hl 5000 (empfohlen)

re - == i r— - "--"-""-"-"=-"=-"=-"=-"=-==- al re=-=-=-=-=-- ul r—=-=-=-- -1
comlock-/ \ | v hilock 5500 | | comlock 410 hl 5000 EMZ |
cryplock-Leser RELS
! 2y - aavouly: Neod ! !
| I e |
1 aNo 1 ReLS J\ % C§=i le: " |
! S ‘ NO '=I Ve |
| Daten- Te"“s ‘ - com2BUS com2BUS l
! N RELS l : 1| resssl | |
| |eingabe | 1o |Parametrierung |
| ogl |~ MG 1:S_E|mpuls 1 L o
| lED,grun — | 2 Funktionen |
| 2 2.B.12,1kQ" (Abschluss: 12,1 kQ)
|- MG 2: AT Sabotage !
I |tED ot I (Abschluss: Null) !
| 1 1- MG 3: AT Uberfall 1
! ool | (Abschluss: Null) |
| SU1/2 g — et —LD1: Daueralarm
| b H E a = RML % c:-! (Zustand: Leitend) !
| ool s —LD2: Extern scharf !
L <s g Us No gl | (zustand: Leitend) |
_____ 1 rels] 1= SU: Extern scharf bereitl
| ——— ] | (Zustand: Leitend)
! RELS C%;’—t’-jc .ONO
I Ew
\
| o *
I L = Beachten Sie die Informationen zum
ﬂ—“:MCB .
: R ' : L | Anschluss des Sabotageschalters (Ein-
| X . gang T1) und der Wandabrei8sicherung

| Parametrierung
|- EMA-Betriebsarten:
| -Dunkelsteuerung
| - Impulsbetrieb
- Automatische ZK-Funktion nach unscharf
—In 12: EMA-Zwangsldufigkeit
I-1n 13: EMA-Zustand
I—In 11: EMA-Alarmeingang
1—Rel 2: Uberfallausgang
|—Rel 5: EMA Scharf-Impuls

(Eingang T2) im Kapitel ,Installation >
Sabo/Tamper”.

vdS] Magnetkontakt, SchlieBblechkontakt
und Sperrelement der Tiir missen direkt
an die EMZ (alternativ Uber ein separa-
Z Rel 6. EMA UnscharFimpuls tes Tirmodul oder eine Buskomponente
.~ Rel 8: Sabotage (nicht umparametrierbar)

|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
_______________ : X der EMZ) angeschlossen werden.
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12.2 Direkte Anschaltung an Ein- und Ausgange der EMZs hiplex/complex

re= - - T - i r——-=-=-=-=- - - 7. W - T T = A r—— - - = = - 7
,comlock-/ | | v hilock | | EMZ
2 5500
,cryploilz(vLeseu g vouks sy e
| it [ | 1
GND . GND g1 w5V i '
L5 [t RELS ‘g | '
S | NO '-I I" In1
1 “1 [
Qaten- eets | e | .
eingabe | | Parametrierung
- In 1: SE Dauerkontakt
LED griin I (Abschluss: 20 kQ/10 kQ)
# |- In 2: AT Sabotage
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REL6 Cigy
Fad |

i

Us No'gl
reLsl

REL8

REL2

Parametrierung
- EMA-Betriebsarten:
- Dunkelsteuerung

I - Automatische ZK-Funktion nach unscharf
| - In 12: EMA-Zwangslaufigkeit
| - In 13: EMA-Zustand
| ~ In 11: EMA-Alarmeingang

- Rel 2: Uberfallausgang

- Rel 5: EMA Scharf-Impuls
I _Rel 6: EMA Unscharf-Impuls
| - Rel 8: Sabotage (nicht umparametrierbar)

| (Abschluss: 10 kQ)
- 1In 3: AT Uberfall
(Abschluss: 10 kQ)
- LD1: Daueralarm
I (zustand: Leitend)
|- LD2: Extern scharf
| (Zustand: Leitend)
| - SU: Extern scharf bereit
| (Zustand: Leitend)

—_—— e e e e e e e e e e — 4

vds

Beachten Sie die Informationen
zum Anschluss des Sabotage-
schalters (Eingang T1) und der
Wandabreisicherung (Eingang
T2) im Kapitel ,Installation > Sabo/
Tamper®,

Magnetkontakt, SchlieBblech-
kontakt und Sperrelement der Tuir
mussen direkt an die EMZ (alter-
nativ Uber ein separates Tirmodul
oder eine Buskomponente der
EMZ) angeschlossen werden.



13 Parametrierung

Das Auswerte- und Steuergerat hilock 5500 wird tber
die Verwaltungssoftware compasZ 5500 parametriert.

Details zur Parametrierung und Bedienung der Verwal-
tungssoftware compasZ 5500 finden Sie in der Bedie-
nungsanleitung der compasZ 5500 (downloadbar unter
www.telenot.com).

13.1 Hilfsmittel fiir die Parametrierung

Server mit installierter Datenbank und installierter Verwal-
tungssoftware compasZ 5500

PC mit Zugriff auf die Datenbank und die Verwaltungssoft-
ware compasZ 5500

Netzwerkverbindung zwischen hilock 5500, Server und PC

13.2 Installation der Verwaltungssoftware
compasZ 5500

= Details zur Softwareinstallation finden Sie in der
1 Software-Installationsanleitung der compasZ 5500
(downloadbar unter www.telenot.com).

Fiir eine Express-Installation (empfohlen) gehen Sie wie folgt
vor:

@® Offnen Sie den Ordner mit der Verwaltungssoftware
compasZ 5500.

@ Starten Sie den Installationsvorgang mit Doppelklick auf die
Installationsdatei.
(32 bit: setup-all-x32-1.x.x.telenot.exe;
64 bit: setup-all-x64-1.x.x.telenot.exe)

Klicken Sie im Installations-Wizard auf ,Weiter” und aktivie-
ren Sie die Checkbox von ,,Express-Setup durchfiihren®.

Klicken Sie auf ,Weiter“ und dann auf , Installieren.
Nachdem die Installation beendet ist, bestatigen Sie mit
JFertigstellen®

© Zum Betrieb sind eine Lizenz (Name.lic) und der Lizenz-
schllissel (Name.txt) notwendig.
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Nachdem die Lizenzierung abgeschlossen ist, erscheint beim
Offnen der Verwaltungssoftware compasZ 5500 folgender
Startbildschirm:

I, TELENDT
|

compasZ 5500

. Neben der Express-Installation besteht auch die Mog-
E lichkeit einer individuellen Installation. Details hierzu
finden Sie in der Software-Installationsanleitung der
Verwaltungssoftware compasZ 5500.
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14 Inbetriebnahme

= Details zur Inbetriebnahme finden Sie in der Inbe-
1 triebnahmeanleitung des Zutrittskontrollsystems
hilock 5000 ZK (downloadbar unter www.telenot.com).

14.1 Neustart des hilock 5500
@ Stecken Sie die microSD-Karte in das hilock 5500.

@ Legen Sie die Betriebsspannung an und driicken Sie kurz die
Reset-Taste.

Das hilock 5500 fiihrt einen Neustart durch. Dabei zeigen die

LEDs folgende Zustdnde an:

®m  LED,System Signals“ blinkt blau: Das hilock 5500 liest die
Firmware von der microSD-Karte.

®m  LED,System Signals“ blinkt violett: Das hilock 5500 liest
Daten vom Host (Server).

®  LED,System Signals“ ist aus, die LEDs der offenen Eingange
und der Spannungsversorgung leuchten griin:

®  Das hilock 5500 ist betriebsbereit.



14.2

Zustinde der LEDs

= Die Position der LEDs auf dem hilock 5500 finden Sie im
l Kapitel ,,Position von Anschliissen und Schnittstellen®.

= Das Relais REL 5 ist ein bistabiles Relais. Nach der Para-
1 metrierung wird eine Neubestromung des hilock 5500
empfohlen.

LED

Zustand

Bedeutung

Ursache/Fehlerbehebung

System Signals

Blinkt rot (schnell)

Keine giiltige Software in der hilock 5500

Giltige Software auf die microSD-Karte
kopieren

Blinkt griin (schnell)

Warten auf Reset (microSD-Karte wird
ignoriert, ist nicht lesbar, oder nicht
vorhanden)

microSD-Karte einsetzen oder austau-
schen

Blinkt griin (langsam)

microSD-Karte gehort nicht zum Gerat

Richtige microSD-Karte einsetzen oder
microSD-Karte tiber die Software giiltig
machen

Blinkt unregelmaRig blau

Micro-Prozessor wird programmiert

Blinkt abwechselnd griin
und rot (sehr schnell)

Keine MAC-Adresse oder keine gliltige
MAC-Adresse erkannt

hilock 5500 defekt: zur Reparatur ein-
senden

Blinkt weilR/hellblau

hilock 5500 ist nicht mit dem Host ver-
bunden

Netzwerkinfrastruktur berprifen; IP-
Adresse auf der microSD-Karte prifen

Blinkt violett

Eine Kommunikation zwischen hi-
lock 5500 und Host findet statt
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LED

Zustand

Bedeutung

Ursache/Fehlerbehebung

REL1 bis REL8

Leuchtet gelb

Relais ist aktiviert

Inputs In 1 bis | Leuchtet griin Eingang (Kontakt) offen
nid Aus Eingang (Kontakt) geschlossen
Sabo/Tamper | Leuchtet griin Keine Sabotage (Sabotagekontakt offen)
e Aus Sabotage (Sabotagekontakt geschlossen)
DCin Leuchtet griin Betriebsspannung (12 V) liegt an

Aus Keine Betriebsspannung
+3V3 Leuchtet griin Betriebsspannung 3,3 Vist in Ordnung
+5V Leuchtet griin Betriebsspannung 5 Vist in Ordnung
RS485-1/-2 Leuchtet griin RS485-Kommunikation in Ordnung

Blinkt unregelmaRig griin
und rot

RS485-Kommunikation gestort

Priifen, ob alle parametrierten Kompo-
nenten angeschlossen sind. Anschliisse
A+ und B- vertauscht?

Leuchtet rot

RS485-Kommunikation nicht moglich

Anschlisse A+ und B- vertauscht?
Adressen korrekt? Uberlastung der 12-V-
Versorgung? Kurzschluss?

Blinkt griin und rot
(schnell)

Stromversorgung der Schnittstelle
gestort

Defekte Komponente? Uberlastung der
12-V-Versorgung? Kurzschluss?
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14.3 Jumper

= Die Position der Jumper auf dem hilock 5500 finden Sie
l im Kapitel ,Position von Anschlissen und Schnittstel-
len”

14.3.1 Jumper Buzzer (J1)
m  Offen: Summer auBer Betrieb
®  Geschlossen: Summer in Betrieb

14.3.2 Jumper VBat (J2)
m  Offen: Pufferung der Uhr auRBer Betrieb
m  Geschlossen: Pufferung der Uhr in Betrieb

14.3.3 Jumper PE-SHLD (J3)

m  Offen: Keine Verbindung zwischen Ethernet-Schirmung und
PE-Potenzial

®m  Geschlossen: Verbindung zwischen Ethernet-Schirmung
und PE-Potenzial

15 Bedienung

Ausflhrliche Informationen Uber die Bedienung der hilock 5500
an comlock-/cryplock-Lesern finden Sie in der Bedienungsanlei-
tung der Verwaltungssoftware compasZ 5500.
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16 Wartung und Service

Gemal’ DIN VDE 0833-1 sind jahrlich vier Inspektionen und eine
Wartung der Anlage und Anlagenteile durchzufiihren und im

Betriebsbuch aufzuzeichnen.

Wird ein Auswerte- und Steuergerat hilock 5500 zusammen
mit einer Einbruchmeldeanlage betrieben, gelten zudem die
Richtlinien des VdS.

1l
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Details zu Inspektion und Wartung finden Sie in der
VdS 2311, der DIN VDE 0833-1 und der Technischen
Beschreibung der Einbruchmelderzentrale und Leser.

17 Demontage und Entsorgung

AuBer Betrieb setzen

Ist das Gebrauchsende des Produktes erreicht, miissen Sie

(Errichter) es demontieren und einer umweltgerechten Entsor-

gung zufuihren. Setzen Sie das Gerat vor der Demontage auler

Betrieb:

®  Schalten Sie das Gerat aus und sichern Sie es gegen Wieder-
einschalten.

®  Trennen Sie die gesamte Energieversorgung physikalisch
vom Gerat.

®  Klemmen Sie die Steuer- und Versorgungsleitungen ab.

Demontage

Die Demontage wird in umgekehrter Reihenfolge wie die Mon-
tage durchgefiihrt. Siehe Montage der entsprechenden Gerate-
variante.

Entsorgung

®m  Verschrotten Sie das Metall.

B Geben Sie die Kunststoffelemente zum Recycling.

B Geben Sie die Elektro- und Elektronikteile zum Recycling
oder schicken Sie diese an TELENOT zurtick.

Das Produkt unterliegt der giiltigen EU-Richtlinie WEEE
ﬁ (Waste of Electrical and Electronic Equipment). Als
BN Besitzer dieses Produktes sind Sie gesetzlich verpflich-
tet Altgerate getrennt vom Hausmull der Entsorgung
zuzufiihren. Bitte beachten Sie die [anderspezifischen
Entsorgungshinweise.



18 Technische Daten

Merkmal

| Wert

Energieversorgung

Betriebsspannung

12V DC (10,2 V bis 15V DC)

Stromaufnahme, max.

Ca. 0,4 A (in Ruhe ca. 80 mA)

Leistungsaufnahme, max.

Ca. 48W

Eingange

Input 1 und Input 2

3,3-V-Speisung tiber 10,2 kQ

Input 3 bis Input 14

12-V-Versorgung (DC in) Giber 38 kQ

Sabotageschalter (T1)

3,3-V-Versorgung liber 10 kQ

WandabreiBsicherung (T2)

3,3-V-Versorgung liber 10 kQ

+12V Out

+12V Out 1 bis+12V Out 4

Direkte Verbindung zu DC in (max. 1 A)

Ausgdnge

REL 1 bis REL 4,
REL 6 bis REL 8

Potenzialfrei schaltend (1 x UM)
Belastbar: bis 24 V: max. 3 A
(Schaltleistung max. 90 W)

REL 5 Potenzialfrei schaltend (2 x UM) bistabil

Belastbar: bis 24 V: max. 2 A

(Schaltleistung max. 60 W)
LD 1 bis LD 4, Transistorausgang 12-V-schaltend, max. 0,38 A (PTC-Sicherung)
SU 1 bisSU 2
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Merkmal | Wert

Schnittstellen

RS485-1/-2 Spannungsversorgung 12V DC (10,2 V bis 14,5 V), max. 0,38 A (PTC-Sicherung)

Daten (A+ und B-) Uber RS485-Treiber (keine Spannung anlegen!),
Abschlusswiderstande tiber DIP-Schalter zuschaltbar

Reader 1 und Spannungsversorgung 12V DC (10,2 V bis 14,5V)

Reader 2 Daten (D) Uber 1 kQ an 5V (Keine Spannung anlegen!)

Merkmal | Wert

Umwelteinfliisse

Betriebstemperatur -10 °C bis +55 °C

Lagertemperatur -30 °C bis +55 °C

Luftfeuchtigkeit <93 %

Schutzart/Umweltklasse IP 40 /Klasse Il gemaR VdS 2110 / Klasse Il gemafs EN 50130-5

Brennbarkeitsklasse Leiterplatten: V-0, gemafR UL94
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Merkmal

| Wert

Gehduse

Abmessun- | Gehdusetyp S7

(BXHXT) 310x275x76 mm

gen Gehiusetyp (BXHXT) 330x390x173 mm
GR100 / NT 400

Farbe Gehausetyp 57 RAL 9016 Verkehrsweil3
Gehausetyp Gehausetlr: RAL9016 Ver-
GR100 /NT 400 | kehrsweiR,

Gehauseunterteil: RAL 9006
WeiBaluminium

Material Pulverbeschichtetes Stahl-
blech
Gewicht Gehausetyp S7 ca.2,7kg
Gehausetyp ca.7,0kg
GR100 / NT 400
Merkmal Wert

Zulassungen/Anerkennungen
Zertifzierungsstelle: vVdS /
NB 0786

Zugelassen als Schalteinrich-
tung gemaR:

- VdS-Klasse C (G 118047)

- SES EN-CH-Grad 3

- VSO-Klasse W 200608/04E
- EN50131-3 Grad 3

EU-Konformitatserkldarung

Die EU-Konformitatserklarung stellt Thnen TELENOT auf der
Website zur Verfiigung: www.telenot.com/de/ce

c € Dieses Zeichen bestatigt die Konformitat des Produktes

mit den dazu geltenden EU-Richtlinien.
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